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1 Bezpeénost a varovani

1.1. Bezpeénost

Dfive neZ budete se zafizenim pracovat, prectéte si prosim peclivé tuto
prirucku, a dodrzZuijte jeji instrukce

Instalace, provoz a udrzba by mély byt provadény striktné dle pokynu
uvedenych v této pfiru€ce, mistnich pfedpisu a obecné praxe.

NedodrZeni pfedchozi zdsady mize vést ke ztraté zaruky vyrobce.

Pfed servisnim zasahem na softstarteru nebo motoru odpojte veSkera

napajeci napéti.

Po instalaci provéfte, zda dovnitf softstarteru nenapadaly cizi pfedméty
(Sroubky, podloZzky, Spony atd.)

1.2. Varovani

PFi pfevozu mohlo byt se softstarterem neSetrné zachazeno, proto
doporucujeme pred spusténim s motorem proveéfit funkci softstarteru
pfipojenim napajeciho napéti.

Diive neZ budete seitaenim pracovat,igététe si prosim p#ivé tuto grirucku, a
dodrZujte jeji instrukce

Instalace, provoz a udrzba bylmbyt provaany striktré dle pokyri uvedenych v
této @irucce, mistnich fedpisi a obecné praxe.

NedodrZenifedchozi zasady e vést ke ztrétzaruky vyrobce.

Pred servisnim zdsahem na softstarteru nebo motgmjted/eSkera napajeci ridip

Po instalaci protte, zda dovnitsoftstarteru nenapadaly ciziednety (Sroubky,
podlozky, Spony atd.)

Pri prevozu mohlo byt se softstarterem ne&emaichazeno, proto dop@ujeme ged
spusEnim s motorem pradfit funkci softstarteru fipojenim napajeciho nafp.




2.  Technicka specifikace
2.1 Uvod

Starter RVS-AXO je navrZeny pro pouziti se standardnimi, tfifazovymi, tfivodi€ovymi asynchronnimi
motory nakratko

7 v

PFistroj umoznuje optimalni fizeni rozb&éhu motoru s ohledem na sniZeni rozb&hového proudu.

RVS-AXO napéji motor pomalu se zvySujicim napétim, ¢imz je zabezpecen hladky rozbéh s
minimalnim potfebnym proudem.

Um — napéti sité
U0 — pocatecni napéti

T1 — ¢as zvy3ovani napéti (rozbéhu)

Y

Pristroj RVS-AXO je Fizen mikroprocesorem a vybaven internim preklenutim (bypass), které
se sepne po ukonéeni procesu rozbéhu, coZz omezi otepleni a spotfebu energie.

2.2 Dimenzovani a velikosti

velikost tvo starteru proud startery rozmery (mm) vaha
yp (A) Sitka x vySka x hloubka| (kg)

RVS-AXO 3 3 92 x 175 x 95 0,8

A RVS-AXO 4,5 4,5 92 x 175 x 95 0,8
RVS-AXO 7,5 7.5 92 x 175 x 95 0,8
RVS-AXO 11 11 92 x175x 95 0,8

B RVS-AXO 15 15 108 x 200 x 105 1,0
RVS-AXO 22 22 108 x 200 x 105 1,0
RVS-AXO 30 30 125 x 222 x 132 2,0
RVS-AXO 37 37 125 x 222 x 132 2,0

C RVS-AXO 45 45 125 x 222 x 132 2,0
RVS-AXO 60 60 125 x 222 x 132 2,0
RVS-AXO 75 75 125 x 222 x 132 2,0
RVS-AXO 90 90 155 x 310 x 160 5,0

D RVS-AXO 110 110 155 x 310 x 160 5,2
RVS-AXO 150 150 155 x 310 x 160 5,2




2.3 Informace

pro objednavku

RVS- AXO |3: 400- 230- SM- S
jmenovity  [jmenovité  |Fidici volitelné celni
proud nap éti nap éti panel

specifikace [popis

proud 3,4.5,7.5, 11, 15, 22, 30, 37, 45, 60, 75

starteru

FLC [A]

jmenovité nap éti

specifikace [popis

220 220 VAC, 50/60Hz , +10% -15%

400 400 VAC, 50/60Hz , +10% -15%

500 500 VAC, 50/60Hz , +10% -15%

Napajeni Fizeni

specifikace [popis

230 100-240VAC, 50/60Hz , +10% -15%

Volitelné p FisluSenstvi

specifikace [popis

0 Zadna volba

3M komunikaéni jednotka RS-485 (MODBUS)

Front Panel

specifikace [popis

S Standardni, lexan

Priklad:

RVS-AXO jmenovity proud 22A, jmenovité napéti 400V:

RVS-AXO 22-

400 - 230 — 3M-S




3 Volba starteru RVS-AXO

Zvolte jednotku RVS-AXO s ohledem na jmenovity pfaaotoru (FLA) — jak je uvedeno na

Stitku starteru (i vigpack, kdy motor neni plézatizen).

RVS-AXO je navrzen pro provoz za nize uvedenych podminek:

Teplota okoli °C

Rozbéhovy proud
(A)

Rozbéhovy €as (s)

Poéet start U do
hodiny

40

3*In

7

6

Je-li provozni teplota okoli starteru vy35i nez 40°C, je potfeba sniZit zatizeni (proud) ato o

0.8% / 1°C.

J-li starter provozovan v nadmorské vySce nad 1000m n m, je potfeba sniZit zatiZzeni (proud)

atoo 1%/ 150m.

4 Doporu éené schema zapojeni

4.1. Typické schema zapojeni

Poznamka:

Stort/Stop By
(51 b

Conrol Muins
Voltage Voltage
115-230 A00W /500
20/e0Hz S0/60Hz

U

L 32 1
RVS-AX0
1

(1) — pouzijte jisti¢ dle IEC typ 1, pouZijte

pojistky dle IEC typ 2.
viz tabulka déle:




4.2 Dimenzovani jist éni

Model SCR iz*t(AN2 *s) hodnota pojistek
RVS-AXO 3 270 10A
RVS-AXO 4.5 610 16A
RVS-AXO 7.5 1700 25A
RVS-AXO 11 3630 32A
RVS-AXO 15 6750 32A
RVS-AXO 22 14250 50A
RVS-AXO 30 27000 63A
RVS-AXO 37 41070 100A
RVS-AXO 45 60750 125A
RVS-AXO 60 108000 125A
RVS-AXO 75 168750 200A

4.2 Napdjeni Fizeni (svorky 1, 2)
Pro napajeni elektroniky starteru a bypassu je potfeba 100-240VAC, 50/60Hz
4.3. Chod / Stop (svorka 3)
Rozbé&h motoru se provede sepnutim kontaktu mezi svorkami 1 a 3.
K zastaveni motoru dojde po rozpojeni svorek. Je-li nastaven ¢as dobéhu 0Os, zatavi se motor v
minimalnim ¢ase s ohledem na moment setrva¢nosti soustavy motor-zatéz.
Povel chod / stop zadavat také komunika¢nim kanalem Modbus.
4.4. Vystup “chod” (svorky 4, 5)
beznapétovy kontakt, v klidu rozepnuto (NO), 5A, 250Vac
Pomoci komunikace AXO Modbus Ize volit 2 mozné varianty.
a. kontakt se spina okamzité po obdrzeni povelu start a rozpina po povelu stop (tovarni
nastaveni).
b. kontakt se spina / rozpina spolu s preklenutim (bypasem).
4.5. Vystup chyba (svorky 6, 7)
Beznapétovy kontakt, v klidu otevien (NO) 5A, 250Vac.
Kontakt je sepnut, kdyZ je starter ve stavu chyby. Resetovani chyby je nutné provést vypnutim a

zapnutim napdjeni fizeni.
Reset chyby Ize provést také pomoci komunikace Modbus.



5 Rozméry

RVS-AXO 3-11A RVS-AX0O 15-22A RVS-AX0D 30-75A
Model A Model B Model C
]
118 5 3 0 D
il
FFFERRRRRR
J HIHTH |3
1 AFIHL s
d L il

12

AT

| —

[T




6 Instalace

6.1. Pred instalaci
Provérte, Ze jmenovity proud motoru (FLA) je niZsi, nebo stejny jako jmenovity prou starteru AXO

(FLC) a Ze napajeci napéti fizeni a silové napajeni starteru odpovida hodnotam na Stitku pfistroje.

6.2. Montaz

Starter je nutné montovat svisle, nad a pod pfistrojem musi byt dostatek mista pro dostatecny

odvod tepla (nejméné 100mm).

Nemontujte starter blizko zdrojl tepla. Vnitfni teplota rozvadéce by neméla prekrocit 40°C. Ochrarite

pristroj pred prachem a korozivni atmosférou

6.3. Zapojeni silového obvodu

= pouZijte médéneé vstupni a vystupni silové vodi¢e na 75°C.
= minimalni profezy vodi€u, velikost svorek a utahovaci momenty jsou uvedeny nize

Sroubovéa minimalni pr Gfez vodi €e | utahovaci moment
RVS-AXO svorka (rﬁm’\Z) (N*m)

RVS-AXO 3 M5 2.5 3
RVS-AXO 4.5 M5 2.5 3
RVS-AXO 7.5 M5 2.5 3
RVS-AXO 11 M5 2.5 3
RVS-AXO 15 M5 2.5 3
RVS-AXO 22 M5 4 5
RVS-AXO 30 M5 4 5
RVS-AXO 37 M5 6 5
RVS-AXO 45 M6 10 5
RVS-AXO 60 M6 16 5
RVS-AXO 75 M6 16 5

7 Ovladaci rozhrani

7.1. Rizeni

* nastaveni ptteniho nagti, doby rozishu a doby dokhu Ize provést potenciometna panelu

starteru, nebo pomoci komunikace Modbus

» zadani povelu start / stop se provede sepnutim / rozepnutim kontaktu mezi svorkami 1 a 3,
nebo pomoci komunikace Modbus

» reset chyby Ize provést vypnutim a zapnutim napajeni fizeni, nebo pomoci komunikace

Modbus

10




7.2. Uzivatelské rozhrani

Popis potenciometr :

Vyznam
) nastaveni
30 — 70%Un pocatecniho
12_18 napéti 30-70%

nastaveni ¢asu
rozbéhu 1-30s

N ri | nastaveni ¢asu
0 7 305ec dobéhu 0-30s

Analogue

R

7.3. Ridici svorky
ozna&eni |nazev vyznam
1 L napajentizeni vstupni faze (100-240Vac)
2 N napéjentizeni nulovy vodi
3 Start / Stop vstup povelu chod / stadpgovladaci kontaktiiyed'te napajeci
fazi 100-240Vac (svorky 1 a 3)
4 relé chod NO sepnutdipozbehu a chodu, nebo pouzé& phodu pohonu
5 relé chod spot®ma sv.
6 chybové relé NO sepnutdi ghybové stavu starteru
7 chybové relé spoted sv.
8 linka RS485 A (+) RS485, komunik@ port Modbus
9 linka RS485 B (-)
10 zemeni

11



7.4. Popis indikace LED:

LED vyznam
napajeni sviti, pokud je starter napajen
blika v pribéhu rozbéhu a dobéhu,
chod e .
sviti pfi sepnutém bypasu
chyba 1 blik&, nebo sviti pfi chybovém stavu
chyba 2 starteru
8 Ochrany
8.1. Popis ochran:
aktivni p¥i L
rozsah tovarni
chyba Soft : .
Stop| Start Stop Bypass nastaveni nastaveni
nespravny sled fazi % v v | zapnuto / vypnuto zapnu
ztrata faze / bez
e % % Vv
napti
maximalni doba
rozbshu v X X 0 — 35Sec. 30Sec
okamzity nadproud v v % 850% FLA 850% FL
200-600% FLA 0
nadproud s prodlevou v % v Voog prodlevou 0.1- 1s 450%, 1s
s o 100- 200% FLA, o
pretizeni X X Y stupé 10A, 10, 20, 30 115%, 10A
nevyvazenost X X % 10-50% FLA, prodleva 0 — 253%, 10s
prehati v % v | 80°C (teplota chlatk) 80°C
Pozn.:

Tovarni nastaveni Ize ménit pomoci komunikace Modbus.

8.2. Zobrazeni chyby:

chyba LED chyba 1 LED chyba 2
nespravny sled fazi blika

ztrata faze / bez napéti blika
maximalni ¢as rozbéhu blika blik&
nadproud sviti
pFetizeni sviti blika
nevyvazenost proudu sviti

pFehrati blika sviti

12



8.3. Doba vybaveni ochrany proti p

Prodleva chyby pfetizeni zavisi na po¢ate¢nim stavu motoru (studeny / zahfaty), proudu motoru,

fetizeni

zvoleném stupni ochrany a zvolené Urovni.

Prodlevy pro zahfaty motor a Uroveri 115%FLA jsou uvedeny niZe:

stupe i Proud motoru v %FLA

ochrany | 800 700 600 500 400 300 200
10A 1.6s 2s 3s 4s 6s 12s 26s
10 3 4 6 8 13 23 52
20 5 6 9 12 19 35 78
30 7 9 13 19 29 52 112

9 Nastaveni parametr G

Nasledujici parametry lze nastavit pouze komunikaci Modbus:

Parametr

Rozsah nastaveni

Tovarni nastaveni

proud motoru FLA

1-100A

dle modelu pfistroje RVS-AXO

nastaveni ¢asu
rozbéhu

0 — potenciometrem
1 — kom. Modbus

0

pocate¢ni napéti
rozbéhu

1-15
(1 = >30%, 15 = >70%)

¢as rozbéhu

1-15
(1 =>1Sec, 15 = >30s)

¢as dobéhu

1-15
(1 =>0Sec, 15 = >30s)

Lze nastavit pouze pomaoci
komunikace Modbus

Omezené proudu 300- 500 %FLA 340%
Max. doba rozbéhu | 0-35 Sec. 30 Sec.
Uroven chyby 200-600%FLA 450%
nadproudu
Prodleva chyby 0 - 2Sec 1 Sec
nadproudu
Uroven hlidani 100 — 200%FLA 115%
pretizeni
Stupen ochrany 0-10A 10A
pFetiZzeni 1-10

2-20

3-30
Hlidani sledu fazi 0 — OFF, 1-ON ON
Modbus adresa 1-127 1
Pfenosova rychlost | 0 - 1200 9600

1 -2400

2 —4800

3 -9600

4 -19200
Test parity 0 —suda suda

1 - licha

2 - Z4dna

13




RVS-AXO Uzivatelska p Firu€ka komunikace

1 UVOD

V tomto textu je popsan komunika&ni protokol seriové komunikace starteru RVS-AXO.

Vlastnosti:

*

*

*

Pozn.:

hardware RS485

asynchronni serova linka

poloduplex

format: Modbus RTU Mode (Remote Terminal Unit Mode).
- binarni,

- kazdy znak obsahuje 11 bitu:

- 1 start bit
- 1 parita suda / licha, Ize volit
- 1 stop bit, pokud je pouZita parita, 2 stop bity pokud neni pouZita parita

- Cyclical Redundancy Check (CRC), 16 bitd.

prenosova rychlost: 1200/2400/4800 / 9600/19200 bit/s
doba odezvy RVS-AXO:
- normalné, 4ms <= doba odezvy <= 40ms
- pro dlouhou dobu odezvy <= 200ms
nedoporucuje se prenaset do RVS-AXO pfili§ &asto, rychleji neZ jedenkrat za sekundu,
protoZe muze dojit ke zpomaleni RVS-AXO ¢€asové prodlevy
po uloZeni nastaveni parametrd, je zakazano znovu prenasSet do stejné jednotky RVS-AXO
dfive nez za 1s.
Broadcast commands: nepodporovano

* Pfed pfipojenim sériovych spojovacich drat @ je nutné Fadné pfripojit zemn éni k uzem novaci

svorce RVS-AXO. Ignorovani této instrukce m  GZze mit za nasledek trvalé poSkozeni hardwaru
sériového spojeni.

*V prubéhu procesu rozb éhu/ dob éhu je RVS-AXO zaneprazdn én fizenim tyristor G a nebude

odpovidat na poZadavky.

* Je doporuc€eno zakonceni seriove linky odporem 120Q na obou koncich.
* Po zméné komunikacni rychlosti, parity nebo adresy vypnéte a zapnéte napéajeni fizeni.

14




2 ZAKLADNI STRUKTURA RAMCE SERIOVE KOMUNIKACE
Réamec komunikace Modbus RTU ma stejnou principialni strukturu jak pro dotaz vysilany fidici stanici

(dale Master) k podfizené stanici RVS-AXO (dale Slave) tak i pro odpovéd od Slave k Master.

"Sync":  doba ticha nejméné 3.5 znaku (3.5 * 11 bitd).
Byte 1: Cislo linky (= adresa stanice Slave) (1...247)

Byte 2:  funkce (podporovano 1, 2, 3,4,5,6,8,15 &16)
Byte 3:  datové bajty ($XX)
($XX)
: . ($XX)
Byte n-1: CRC_nizsi ($XX)
Byte n CRC_vyssi (BXX)

"Sync":  doba ticha nejméné 3.5 znaku (3.5 * 11 bitd).

2.1. SYNC (doba ticha)

v rezimu RTU je zprava synchronizovana “dobou ticha” o velikosti vice nez 3,5 znaku. Tato “doba
ticha” oddéluje jednotlivé pfenasené ramce.

Cely ramec musi byt vysilan jako nepretrZity proud. Doba tichy delSi nez 3,5 znaku v dobé pfenosu
ramce zpusobi, Ze pfijimajici zafizeni bude ramec brét jako nelplny a ignorovat jej. DalSi byte bude

povazovan za “Cislo linky” dalSiho rdmce.

Stejny vysledek nastane, pokud nebude pfed dalSi zpravou dodrZzena “doba ticha” alespor 3,5
znaku od odvysilani pfedchoziho ramce. Pfijimajici zafizeni bude povaZovat pfichozi rAmec za
pokrac¢ovani zpravy a vysledkem bude chyba CRC.

2.2. CISLO LINKY (ADRESA STANICE SLAVE)

Obsahuje €islo Slave stanice jednotky RVS-AXO (1-127) na seriové lince. Tovarni nastaveni ¢€isla

linky je 1. Cislo linky se pouZije v prvnim bajtu jak v dotaze Master — Slave, tak v odpovédi Slave
- Master.

2.3. FUNKCE

Kad funkce udava, jakou akci ma RVS-AXO proveést. V normalnich pfipadech je kod funkce
obsahem druhého bajtu jak v dotaze Master — Slave, tak i v odpovédi Slave - Master.

15



2.4. VYPIS FUNKCI PODPOROVANYCH RVS-AXO

Funkce nazev Modbus uziti v RVS -AXO

01 Cti stav civky Cti stav diskretniho pfikazu

02 Cti stav vstupu Cti stav diskretniho vstupu

03 ¢ti pamétove registry Cti nastaveni parametrd

04 ¢ti vstupni registry Cti aktualni data

05 nastav jednu civku nastav jeden diskretni pfikaz

06 nastav jeden registr zapi$ nastaveni jednoho parametru

08 diagnostika diagnostika zpétné smycky

15 nastav vice civek sepni vice diskretnich pFikazu

16 nastav vice registra zapi$ nastaveni vice parametru
2.5. DATA

Oblast dat obsahuje informaci pfenasenou do a z RVS-AXO. Specificky format dat je uréen “funkci”.
Jsou-li pfenaSena datova slova, je jako prvni pfenaSen vyssi bajt nasledovan niz8im bajtem.

2.6. CRC
Dva bajty CRC (Cyclic Redundancy Check) (16 bitd) slouzi ke kontrole celého rdmce bajtu.

CRC je generovano stanici Master a pfenaseno v poslednich dvou bajtech ramce (nizsi bajt je
prenasen jako prvni nasledovan vyssim bajtem). Stanice Slave generuje znovu CRC kod a porovna
jej s pfijatym CRC. Pokud nejsou oba CRC shodné zprava je ignorovana a Masteru neni zasilana
Zadna odpovéd.
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3 AKTUALNI DATA (vstupni registry)

Aktualni data obsahuji méfené hodnoty jako proud, frekvenci sit&, také logické a statistické
informace. VSechny parametry jsou ve tvaru slova (2 bajty). Protokol podporuje pouze ¢teni téchto

parametry.

1~Start / Stop - sepnut

Adres a Registr Rozsah / jednotka Poznamka
0 proud faze L1 %FLA

1 proud faze L2 %FLA

2 proud faze L3 %FLA

3 pocéatecni napéti 0...512 (0~70%, 512~30%) | ukazuje stav
4 ¢as rozbéhu 0..512 (0~30, 512~1 s) potenciometru
5 ¢as dobéhu 0...512(0~30,512~0 s)

6 pramérny proud %FLA

7 frekvence sité Hz

8 stav RVS-AXO 1~zastaven, 129~chyba

9 hardwarové vstupy O~ Start / Stop - rozepnut

10 stav chyby kod-2 aktualni aktivni chyby
viz nize

11 celkovy ¢as chodu hodiny
12 celkovy ¢as chodu desitky sekund
13 pocet rozbéhd
14 pocet chyb
15 rezervovano
16 kod-1 poslednich 10 chyb

3.1. Prehled chyb:
chyba kod -1 kod -2
prehrati 1 1
ztrata faze / bez napéti 2 2
nadproud 3 4
pretizeni 4 8
nevyvazenost proudu 5 16
nespravny sled fazi 6 32
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Priklad 1:

Chceme precist vstupni registry na adrese 0....2 (fazové proudy 11, 12, 13) z RVS-AXO ¢&.18.
Master musi poslat nasledujici zpravu:

Byte 1:  Cislo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($04)
Byte 3:  pocatec¢ni adresa vyssi ($00)
Byte 4:  pocate¢ni adresa nizsi ($00)
Byte 5:  pocet bodu vy3si ($00)
Byte 6:  pocet bodi nizsi ($03)
Byte 7:  CRC_niz&i ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi ($XX)

Odpovéd RVS-AXO, kdyz proud = 80, 81, 82 % FLA:

Byte 1:  Cislo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($04)
Byte 3:  pocet byte ($06)
Byte 4:  data vyssi, 11 ($00)
Byte 5:  data nizsi, 11 ($50)
Byte 4:  data vyssi, 12 ($00)
Byte 5:  data nizsi, 12 ($51)
Byte 6: data vysSi, 13 ($00)
Byte 7:  data nizsi, 13 ($52)
Byte 8:  CRC_nizsi (BXX)
Byte 9: CRC_vyssi (BXX)

Pozn.: $XX zobrazuje hexadecimalni hodnoty
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4

NASTAVEN| PARAMETR U (pamétové registry)

VSechny parametry jsou ve tvaru slova (2 bajty). Protokol podporuje jejich ¢teni ve
funkci 3 a nastavovani ve funkcich 6 a 16.

Kazdy z t échto parametr G je nutné ménit s rozmyslem. V p Fipadé nespravného
nastaven m uze byt poSkozen jak motor tak i softstarter RVS-AXO

Adresa |Registr Rozsah / jednotka Poznamka
0 jmenovity proud FLC |3...75A dle modelu RVS-AXO
1 jmenovity proud |3 75 dle modelu RVS-AXO

motoru FLA
2 rezervovano
3 rezervovano
4 nadproud Uroven 200...600%FLA 450%
5 nadproud prodleva |0..20 (*0,01s) 10 (0,1sec)
6 uroven ochrany 100...200%FLA 115%

pretiZeni

0 - stupen 10A

stupen ochran 1 - stupen 10

! pfe?l'ienl' g 2- stugeﬁ 20 0-grade10A
3 - stupen 30

8 uroven ochrany 0...100%FLA 0%

nizky proud
9 nizky proud prodleva |0...600 (*0,1s) 600 (60s)
10 uroven - 10...50%FLA 30%

nevyvazenosti
11 nevyvazenost 0...250 (*0,1Sec) 100 (10Sec)

prodleva
12 rezervovano
13 nespravny sled fazi |0— vypnuto, 1- zapnuto 0
14 rezervovano
15 rezervovano
16 pocéatecni napéti 0...15 (30...70%)

y Uginné pouze, pokud je
17 doba rozbéhu 0...15 (1...30Sec) registr @20 nastaven na 1
(Fizeni Modbus). Jinak se
18 doba dobé&hu 0...15 (0...30Sec) provoz Fidi polohou
potenciometrd.

19 proudové omezeni  |300...500%FLA 340%
20 nastaveni parametr( Cl) : Eg:ﬁgﬁ:ﬁgl?%o dbus 0 — potenciometry
21 max. doba rozbéhu |0...350 (*0,1s) 300 (30Sec)
22...31 |rezervovano

19




Adresa |Registr Rozsah / jednotka Poznamka
0 — okamzité (zapnuto od
32 typ relé K1 startu do stopu) 0
1 — jen pfi sepnutém bypasu
0 - pokracovani
zapalovacich impulsu i pfi

rezim preklenuti sepnutém bypasu
33 . .
(bypasu) 1 - zastaveni zapalovacich
impulsa pfi sepnuti
bypasu
34, 35 |rezervovano
36 adresa jednotky 1. 127
(Slave)
0-1200
37 r)l;chlost komunikace ;421;3188 3-9600
(bps) 3-9600
4-19200
0 - suda
38 parita 1-lich4 0-suda
2 - Zadna
Pfiklad 2:

Nacteni pamétovych registri na adrese 4 a 5 (Uroven ochrany nadproudu, prodleva) v jednotce 18.
Master musi poslat nasledujici zpravu:

Byte 1:  ¢islo linky ($12)
Byte 2.  funkce ($03)
Byte 3:  pocate¢ni adresa vysSi ($00)
Byte 4:  pocate¢ni adresa nizsi ($04)
Byte 5:  pocet registri vyssi ($00)
Byte 6:  pocet registrl nizsi ($02)
Byte 7: CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi ($XX)

Normalni odpovéd RVS-AXO:

Byte 1:  &islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($03)
Byte 3:  pocet byte ($04)
Byte 4:  data vyssi ($01) (O/C droven nadproudu = 500%)
Byte 5: data nizsi ($F4)
Byte 6: data vyssi ($00) (O/C prodleva aktivace = 0.1Sec)
Byte 7:  data nizsi ($01)
Byte 10: CRC_nizsi ($XX)
Byte 11: CRC_vyssi ($XX)
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Priklad 3:

Nastaveni pamétového registru 4 (Uroven ochrany nadproudu) na 600 (%FLA) v
jednotce 18. Master musi poslat nasledujici zpravu:

Byte 1:  ¢islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($06)
Byte 3: pocatec¢ni adresa vySSi  ($00)
Byte 4: pocatec¢ni adresa nizsi ($04)
Byte 5:  zapisovana data vyssi ($02)  (600)

Byte 6: zapisovana data nizsi ($58)
Byte 7:  CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi ($XX)

Normalni odpovéd RVS-AXO je opakovani poZzadavku:

Byte 1:  dislo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($06)
Byte 3: pocate¢ni adresa vyssi  ($00)
Byte 4: pocate¢ni adresa nizSi  ($04)
Byte 5: zapisovana data vysSi ($02)  (600)

Byte 6: zapisovana data nizsi ($58)
Byte 72 CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi (BXX)

21



Priklad 4:

Nastaveni dvou pamétovych registru (pfetizeni = 120%, stupen ochrany = 30) v
jednotce 18. Master musi poslat nasledujici zpravu:

Byte 1:  ¢islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($10)
Byte 3:  pocatecni adresa vySSi  ($00)
Byte 4:  pocéatecni adresa nizSi  ($06)

Byte 5:  pocet registri vySSi ($00)

Byte 6:  podcet registrii nizsi ($02)

Byte 7:  pocet byte ($04)

Byte 8:  zapisovana data vySsi ($00) (120)

Byte 9:  zapisovana data nizsi ($78)

Byte 10: zapisovana data vyssi ($00) (stupen 30)
Byte 11: zapisovana data nizsi ($03)

Byte 16: CRC_nizsi (BXX)

Byte 17: CRC_vyssi (BXX)

Normalni odpovéd RVS-AXO:

Byte 1:  islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($10)
Byte 3: pocatec¢ni adresa vysSi  ($00)
Byte 4:  pocéatecni adresa nizSi ($06)

Byte 5:  pocet registrd vyssi ($00)
Byte 6: pocet registrd nizsi ($02)
Byte 7: CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi (BXX)
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5 DISKRETNI PRIKAZY (@0...@7 civka)

RVS-AXO disponuje 8 "civkami”, (bitovymi parametry).

>
=
®
w
Y

civka pouZziti

start / stop 1 — Start, 0 - Stop

rezervovano

rezervovano

rezervovano

rezervovano

rezervovano

rezervovano

N0~ W NI, O

reset 1 — Reset.

Priklad 5 — nastaveni stavu jedné civky:

Aby doslo k rozbéhu motoru fizeného jednotkou ¢€.18, musi Master poslat nasledujici
zpravu

Pozn.: pro sepnuti jednotlivé civky, data $0000 nastavi "0" = OFF
data $FF00 nastavi "1" = ON.

Byte 1:  ¢islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($05)
Byte 3: adresa civky vyssi ($00)
Byte 4: adresa civky nizsi ($00)
Byte 5: nastavovaci data vySSi ($FF)  (zapnout)
Byte 6: nastavovaci data niZsi ($00)
Byte 7. CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi (BXX)

Normalni odpovéd stanice Slave:

Byte 1:  dislo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($05)
Byte 3: adresa civky vyssi ($00)
Byte 4: adresa civky nizsi ($01)
Byte 5: nastavovaci data vyssi (BFF)
Byte 6: nastavovaci data nizsi ($00)
Byte 7: CRC_nizsi (BXX)
Byte 8: CRC_vyssi (BXX)
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6 DISKRETNI HARDWAROVE VSTUPY na é&itani

RVS-AXO disponuje 8 diskretnimi vstupy, (bitové parametry).

adresa vstup pouZziti

start / stop 1 — sepnuto, 0 - rozepnuto

rezervovano

rezervovano

rezervovano

rezervovano

rezervovano

rezervovano

N/ojg|~|W|IN|FL|O

rezervovano

Priklad 6:

Pro pfecteni stavu vstupu musi Master poslat nasledujici dotaz:

Byte 1:  dislo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($02)
Byte 3: adresa civky vysSi ($00)
Byte 4: adresa civky nizsi ($00)
Byte 5: pocet bodl vyssi ($00)
Byte 6: pocet bodu nizsi ($01)
Byte 7: CRC_nizZsi ($XX)
Byte 8: CRC_vysSi ($XX)

Odpovéd RVS-AXO, je-li vstup Start/Stop sepnuty:

Byte 1:  d&islo linky ($0C) (12)

Byte 2:  funkce ($02)

Byte 3: pocet byte ($01)

Byte 4: data ($01) (Start / Stop je aktivni)
Byte 5: CRC_nizsi ($XX)

Byte 6: CRC_vysSi ($XX)
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7  DIAGNOSTIKA

Funkce 8 Modus tak, jak je dostupna v RVS-AXO podporuje pouze podfunkci $0000.
Tato provadi pouze “zpétnou smycku” (tj. vraceni dotazu) jako test komunikace po
sérioveé lince mezi stanici Maser a Slave (RVS-AXO).

PoZadavek na stanici RVS-AXO # 18, aby vratila zpét dotaz vypada takto:

Byte 1:  ¢islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($08)
Byte 3: podfunkce vyssi ($00)
Byte 4: podfunkce nizsi ($00)
Byte 5: data vySSi (BA5)
Byte 6: data nizsi ($37)
Byte 7: CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi (BXX)

Normalni odpovéd od stanice Slavé je opakovanim dotazu:

Byte 1:  &islo linky ($12)
Byte 2:  funkce ($08)
Byte 3: podfunkce vyssi ($00)
Byte 4: podfunkce nizsi ($00)
Byte 5: data vysSi ($A5)
Byte 6: data nizsi ($37)
Byte 7. CRC_nizsi ($XX)
Byte 8: CRC_vyssi (BXX)

8 VYJIMECNE ODPOVEDI

KdyZ nadfazena stanice Master poSle dotaz na RVS-AXO jsou mozné 4 nasledujici
odpoveédi:

1. Nenastane-li Zddna komunikacni chyba v dotazu a neni nalezena Zadné chyba
v komunika&nim programu RVS-AXO, je odeslana normélni odpoveéd (viz
predchozi).

2. Neobdrzi-li RVS-AXO dotaz ( napfiklad protozZe je komunikacni linka pferusena)
neni odeslana Zadna odpovéd a Master po uplynuti uréeného €asu vyhlasi chybu
pfekro€eni komunikaéniho €asu (timeout).

3. Obdrzi-li RVS-AXO dotaz, ale je detekovan nespravny CRC nebo chybna parita
neni odeslana Zadna odpovéd. Master po uplynuti uréeného €asu vyhlasi chybu

prekro€eni komunika¢niho ¢asu (timeout).
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4. Neni-li detekovana Zzadna chyba v dotazu, ale komunikacni program ¢ RVS-AXO
Zjisti chybu, napf. nespravnou funkci, datovou adresu, hodnotu dat, nebo je RVS-
AXO zaneprazdnén, vysSle vyjime€nou odpovéd. Vyjimeéna odpoved obsahuje
kéd vyjimky, ktery informuje Mastera o typu chyby.

8.1. Ramec vyjime €éné odpov édi s kddem vyjimky

Ramec vyjime&né odpovédi ma pevnou velikost 5 byte. Prvni byte je adresa seriové
linky (adresa RVS-AXO). Ve druhém byte je stejny kéd funkce jako v dotaze, ale
nejvyssi vyznamovy bit ma hodnotu 1 (pfi¢teno $80 ke kddu funkce). Treti byte
obsahuje kdd vyjimky informuijici o typu chyby. Posledni dva byte obsahuji CRC kod.

8.2. Kédy vyjimky podporované RVS-AXO:

kod vyjimky typ poznamka
01 nespravna funkce RVS-AXO nepodporuje poZadovanou
funkci
Podporované funkce 1+6, 8, 15, 16
02 nespravna adresa dat adresa dat neni dovolena
03 nespravna hodnota dat hodnota dat neni v povoleném rozsahu
06 RVS-AXO je zaneprdzdnén RVS-AXO je zaneprazdnén, Master musi

poslat dotaz opakovat pozdéji.
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Priklad 7:

Master chce nastavit stav civku 17 v RVS-AXO 32. RVS-AXO ma pouze 16 civek.
Bude vracen kad vyjimky ,, nespravna hodnota dat":

Dotaz:

Byte 1: ¢islo linky ($20) (32)

Byte 2: funkce ($05)

Byte 3: Coil Address High ($00)

Byte 4: Coils Address Low ($11) (17, neexistujici civka)
Byte 5: Force Data High ($00) ($0000 = "0" = vypnuto)
Byte 6: Force Data Low ($00)

Byte 7: CRC_niz&i ($XX)

Byte 8: CRC_vyssi ($XX)

Vyjime&na odpovéd:

Byte 1: d&islo linky ($20)

Byte 2: funkce ($85) (funkce z dotazu + $80)
Byte 3: kdd vyjimky ($02) (nespravna adresa dat)
Byte 4: CRC_nizsi (BXX)

Byte 5: CRC_vyssi ($XX)

Pozn.:

Mohou se vyskytnout pfipady, kdy RVS-AXO vysle normalni odpovéd, ale
pozadovana akce nemuZze byt provedena, nebo je upravena v RVS-AXO.
NizZe nékolik prikladd:

Pozadovana akce provedena akce

zapis nastavenych parametrd v pribéhu ignorovano

rozbéhu

zapis vice parametru (funkce 16), z nichz omezeni do dovoleného rozsahu
nékteré jsou mimo rozsah

povel rozbéhu (funkce 5), kdyZ je hardwarovy pfikaz ignorovan

vstup rozepnut

Je odpovédnosti uZivatele ovéfit, Ze poZzadovana akce byla provedena, ¢tenim
hodnoty zménénych parametrl nebo stavu pfikazu civky.
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